
箱庭とmROS 2
ṕ Ṗ

ṕ Ṗ

ṕ Ṗ

ṕ Ṗ

 ṕ Ṗ

ṕ Ṗ



アジェンダ
1.

2.  mROS 2 Ḵ

3.

4.

5.

2



箱庭とは
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箱庭と mROS 2 を組み合わせると何ができるか？
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リアルとバーチャルを融合するアーキテクチャ
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アーキテクチャ詳細
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デモ
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